n
. TOSHIBA VF-FS1 HVAC

Denna bilaga ar endast ett komplement till installationsmanualen.

M Standard inkoppling av TOSHIBA VF-FS1

3-fas 380-480V
-50/60Hz

MCCB

EMC-
filter Slutsteg
1
Styrkort D
go3
VF-FS1 \oo

Panel

Anslutning
EI Serieport

Lagfarts- | swa FM VA
f SOURCE
24VDC ingang{PLC PLC H H
SINK
CC VIB VIA PP

* VIB: Analog ingéng 0-10V

VIA: Extern potentiometer (1~10kQ)

7.5V-1mA (eller VIA_CC plintarna: 0-10V)
(or 4-20mA)
Title Funktion

FE

‘ Frekvensvisning

lee-w

Title Function

Al Automatisk acceleration/deceleration
AL Acceleration tid 1

oEL Deceleration tid 1

Ll Undre frekvensgrans

L Ovre frekvensgrans

EHr Termiskt motorskydd

F Justering av analogutgang

FE V/F drift-metod

L Markfrekvens 1

Y Markspanning 1

Installningsomrade Leverans instélining

\ 00

Wizard function

The wizard function refers to the special function of calling up ten frequently used parameters.

FFUH Funtions historik Visar parameters i grupp om fem i omvénd ordning efter &ndring. —
* (Gér att komma &t)
R Automatisk acc/dec 0:Fran (manuell) 1: Automatisk 2: Automatisk (endast vid acc.) 0
R~ Parameterinstallning av makro funk. | 0: Disabled 1: Coast stop 2: 3-wire operation 3: External input UP/DOWN setting 0
4: 4-20 mA current input operation
Chgd Val av styrkommando 0: Plint 1: Operatdrspanel 2: Serie kommunikation 0
Frcd Frekvensborvéardesvaljare 1 1: VIA 2: VIB 3: Operatorspanel 4: Serie-kommunikation 5: UPP/NER extern kontakt 1
FrsL Analogutgangsvéljare 0-19 ( 0:Ut frekvens 1:Ut strom 2:Borv. frekvens 3:DC spanning 4: Ut spanning, etc. ) 0
Fr Justering av analogutgéng — —
131 Leveransinstalining 0: - 1: 50Hz aterstallning. 2: 60Hz aterstéllning 3: aterstalining (motoranalys) 0
4: Aterstalining av larmlista 5: Aterstélining av drifttid 6: Initiering av typ information
7: Spara "user setting" parametrar 8. Hdmta "user-defined" parametrar
9. Aterstall driftmatare for flakt.
Fr Fram/back-véljare 0: Fram 1: Back 2: Fram (F/B véxling) 0
3: Back (F/B vaxling)
RCE Accelerations tid 1 0.0-3200 Beroende av storlek
oELC Decelerations tid 1 0.0-3200 Beroende av storlek
FH Maximum frekvens 30.0-200.0 80.0
X% Ovre frekvensgrans 0.5-FH 50.0 (WP)/60.0 (WN)
LL Undre frekvensgrans 0.0-LiL 0.0
ol Markfrekvens 1 25.0-200.0 50.0 (WP)/60.0 (WN)
whu Markspanning 1 50-660 (400V -serien), Beroende av storlek
FE VIF driftmetodsvaljare 0: V/F konstant 1: Kvadratiskt moment 2: Automatisk moment boost kontroll 3: Vektor styrning 1
4: Energisparfunktion 5: - (ej valbar) 6: Synkronmotorer/PM motor kontroll
-] Spannins boost 1 0.0-30.0 Beroende av storlek
EHF Motorskyddsinstallning 10-100 % (av styrningens méarkstrém) 100
oLn Motorskyddsinstallning 0-3: Standard motor (Overlastskydd, OL -larm) 0
k araktaristik 4 -7: VF motor (Overlastskydd, OL -larm)
Sk ¢ Fast frekvens 1 LL- Wb 15.0
Sk2 Fast frekvens 2 LL- UL 20.0
S-3 Fast frekvens 3 [ 25,0
Sk Fast frekvens 4 LL-Lib 30.0
SFS Fast frekvens 5 Li- L 35.0
SFE Fast frekvens 6 [ 40.0
ST Fast frekvens 7 LL-Lib 45.0
[Fo=s= Utokade parametrar Installning av mer ingéende parametrar. —
L. U Automatisk installning av funk.grupp | — —

I Utékade parameters

Ca. 170 utdkade parameters finns tillgédngliga. For mer info om dessa parametrar,
titta i "instruction manual" eller pa hemsidan. (http://www.sigbi.com)
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Meny: Felmeddelande

Visning av felinformation
Visning av felkod

Om omvandlaren |6ser ut visas en felkod for att ange orsaken. Eftersom utldsningarna registreras,

kan informationen om varje utlésning visas i statuskontrollage.

| den nedanstaende tabellen finns de olika felkoderna med beskrivningar.

Felkoder Beskrivning

nErr Inget fel

ac 1-oc IrF Overstrém vid acceleration

ogrce-0ccer Overstrém under retardation

orci-or3ar Overstrém vid drift med konstant hastighet

ocL Overstrém i motorn vid start

ocA Overstrém i omvandlaren vid start

EFH I Ingangsfasfel eller urladdning av huvudkretsens kondensator

EFHO Utgangsfasfel

aor | Overspénning vid acceleration

orce Overspanning under retardation

oFr3 Overspénning under drift med konstant hastighet

oL i Utlésning av omvandlaren vid dverlast

oLe Utlésning av motorn vid dverlast

oLr Overbelastning vid dynamisk bromsning

OoH Utlésning pa grund av 6verhettning eller fel i den termiska givaren
i omvandlaren

E Nodstopp

EEF | Fel paA EEPROM 1 (skrivfel)

EEFCZ Fel pa EEPROM 2 (initialiseringsfel eller stromavbrott vid installning
avkH4dF)

EEF3 Fel pa EEPROM 3 (lasfel)

Errcd Fel pd omvandlarens RAM

Errd Fel pa omvandlarens ROM

ErrH Fel pa CPU 1

Errb Kommunikationsfel

Err 1 Stromgivarfel

Errf Natfel

ur Fel pa grund av for lag motorstrom

ur 1 Underspanningsfel

ot Overmomentfel

EFZ Jordningsfel

EEn | Autotuningsfel

EEYFP Fel typ av omvandlare

OHZ Extern termisk ingang, Fel

E-IH Avbrott i VIA-kabeln

E- 13 Kommunikationsfel mellan CPU:erna

E-Z20 Fel vid U/F-styrning

E-2 | Fel pa CPU 2

SO0UE Synkroniseringsfel (endast for permanentmagnetiserade motorer)

OBS! Tidigare registrerade felkoder kan aterkallas.
Pa den medféljande CD-skivan finns avancerad diagnostik.

Telefon: +46 (0)42-65400 Telefax: +46 (0)42-65470 eMail:info@sigbi.se
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Beskrivning av den inbyggda panelen

/

AN

/

SIONCIORECIO

MON|e® ®[Hz

RUN |® /4 ] v
o|%
PRG|®

(15}
(DD
SISISIOOMCTE

O

RUN B STOP

Diod/tangent Tekniska data
1 Displayens RUN-diod Téands nar startkommandot finns
Blinkar nar det finns en hastighetsreferens
2 Displayens PRG-diod Tands vid programmeringsstatus (AUF... GrU)
3 Displayens MON-diod Tands vid visning av driftparametrarna
4 Display 4 tecken, 7 segment
5 Displayens enhetsdioder Ett numeriskt varde visas i hertz eller procent
6 Navigeringstangenter Beroende pa lage:
navigering i menyerna
andra ett varde
andra hastighetsreferensen nar dioden lyser (10). Vid lokal styrning.
7 Diod piltangenter Tands under justering av hastighetsreferens
8 Diod Loc/Rem Véxling av start-/stoppkommando och referens: plint/com €= terminal
9 Mode Val av meny:
* Meny: Driftparametrar
* Meny: Instéliningar
* Meny: Felmeddelande
Man kan aven ga tillbaka till foregdende meny
10| Tangent Loc/Rem Véxling av start-/stoppkommando och referens: plint/com €= terminal
11| ENT Bekraftelse
12| RUN-diod Tands nar ATV ar i lokalstyrningslage
13| RUN START-tangent vid lokalstyrning
14| STOP Tangent for stopp/aterstalining vid fel

Telefon: +46 (0)42-65400 Telefax: +46 (0)42-65470 eMail:info@sigbi.se
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Programmering

Tillgang till olika menyer
Anvandning av MODE-knappen

Meny: Meny: Meny:
Driftparametrar Installningar Felmeddelande
RUN T[e
»| 60. O | —> KORT |e ALUF »| Fr-F —~
MON [®

.

Meny: Driftparametrar Aktiv vid driftsattning.

» Permanent visning av en parameter, strom, hastighet etc. samt alarm och fel.
Meny: Instaliningar » Anvands for att stalla in alla parametrar pa omvandlaren.

Meny: Felmeddelande Har kan du kontrollera de installda frekvenserna, strémmen eller utgangs-
spanningen samt plintinformation.

OBS! Mer utférlig information finns p4 manualen som medféljer omvandlaren.

Access till menyerna
Exempel vid instéllningsstatus:

OBS! Tryck pa "MODE?” for att ga tillbaka till f{éregaende meny,
till exempel har: tillbaka till Fr-F.
AUF
AUH

1orzZye

Access till parametrar

Exempel: Snabbmeny

ARUF Aud 1

5.3

LL | @ Bekrafta varde
T T
v 1O

| |

OBS! Tryck pa "MODE” for att ga tillbaka till foregaende parameter/meny.
Exempel:
« fran 9.9 till dEC
« fran dEC till AUF

Telefon: +46 (0)42-65400 Telefax: +46 (0)42-65470 eMail:info@sigbi.se




MENY: Instédllningar

Beskrivning av undermenyer

Nedanstaende diagram visar de olika undermenyer som &r tillgéngliga via menyn AUF:

Meny AUF: Snabbinstallationsmeny som ger tillgang till parametrar for vanliga applikationer, vilket racker i de
flesta fall.

Meny AUH:  Ger tillgang till de 5 senast andrade parametrarna, i omvand kronologisk ordning (den senast
andrade visas forst).

- Se manualen som medféljer omvandlaren

. Telefon: +46 (0)42-65400 Telefax: +46 (0)42-65470 eMail:info@sigbi.se




MENY: Installningar

Nedanstaende diagram visar de olika parametrarna i snabbmeny AUF

@)

AUF AU I

Automatisk ramptidsanpassning

o
~
~

Ramptid fér acceleration

o
m
~

Ramptid for retardation

LL

Lag hastighet

uL

Hog hastighet

.
I
3

Termiskt motorskydd

Fn

Skalning av analog utgang

FE

Motorns styrningslag

ul

Motorns nominella frekvens

OO0 -0 —-0—0—0 0 -0

GO G A CO R (O e (O A O G I O @)

c
~
C

Motorns nominella spanning

Meny AUF

Nedanstaende tabell innehaller de olika parametrarna i menyn AUF

Kod Beskrivning Installiningsomraden Fabriksinstall-
ningar
AL | | Automatisk ramptidsanpassning. 0: inaktiverad 0
1: automatisk anpassning
av accelerations- och
retardationstider
2: automatisk anpassning endast
av accelerationstider
AL L | Accelerationstid, i sekunder. 0,0 till 3200 10,0
d E L | Retardationstid i sekunder. 0,0 till 3200 10,0
LL Lag hastighet (motorns minfrekvens), i Hz. | 0,0 till UL 0,0
UL Hog hastighet (motorns maxfrekvens), i Hz. | 0,5 till 200,0 50,0
E Hr | Motorns elektroniska termiska skyddsniva, | 10 till 100 %. 100 %
i ampere av den nominella utgangsstrém
som anges pa omvandlarens markskylt.
Fn Justering av utgangssignalen (skalning av | - -
den analoga utgangen).
Se CD-skivan som medféljer omvandlaren.
FE Val av U/F-styrning (motorns styrningslag). | 0: U/F-lag konstant moment 1
1: U/F-lag kvadratiskt moment
2: Automatisk momentbooster
3: Flédesvektorkontroll
4: Sparfunktion
6: Synkronmotor, permanent-
magnetiserad
ol Basfrekvens (nominell motorfrekvens), i Hz. | 25 till 200,0 50.0
w L u | Nominell motorspanning i V. 50 till 660 400

@ Parametrarna kan inte andras under drift, forutom ACC och dEC.
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